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Serie ER (montaje con patas de tres o dos etapas)
ER Series (Threee stage or two stage foot mounted)

Serie ERF (montaje en brida de tres o dos etapas)
ERF Series (Three stage or two stage flange mounted)
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Serie ERX (montaje con patas de una sola etapa)
ERX Series (single stage foot mounted)
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Serie ERXF (montaje en brida de una etapa)
ERXF series (single stage flange mounted)

Serie ERM (montaje en brida de dos o tres etapas

con caja de rodamientos extendida)

ERM Series (two stage or three stage flange mounted
with extended bearing box)

Serie ER.ER (combinacion de dos modelos)
ER.ER Series (combination of two models)
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Serie ERS (entrada y salida por eje sin motor)
ERS series (shaft input and output without motor)
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Serie EKA (salida de eje hueco y montaje con patas)

EKA Series (hollow shaft output and foot mounted)

Serie EK (engranaje cénico helicoidal y montaje con patas)
EK Series (helical bevel gear and foot mounted)

Serie EKF (salida de eje sélido y montaje en brida BS)

EKF Series (solid shaft output and BS flange mounted)

Serie EKAB (funcionamiento con
eje de doble lado)
EKAB Series (double side shaft

running)
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T Serie EK.ER (combinacion de dos
Serie EKAF (salida por eje hueco y BS) Serie EKAZ (montaje en brida pequefia Bl4)  modelos)
EKAF Series (hollow shaft output and B5) EKAZ Series (B14 small flange mounted) EK.ER Series (combination of two
models)
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Serie EKAT (con brazo de torsion

montado)

EKAT Series (with torque arm

Serie EK.S (con entrada de eje
macizo sin motor)

EK.S Series (with solid shaft input
whithout motor)
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Motorreductor helicoidal de eje paralelo seri

Serie EF (eje de salida sélido y montaje con patas) Serie EFAF (eje de salida hueco y montaje en brida)
EF Series (solid output shaft and foot mounted) EFAF Series (hollow output shaft and flange mounted)

Serie EFAB (funcionamiento con eje de salida de Serie EFAZ (montdje de brida pequeria B14)
doble lado) EFAZ Series (B14 small flange mount)
EFAB Series (double side output shaft running)
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Serie EF.ER (combinacion de dos modelos) Serie EF.S (entrada y salida de eje sin motor)
Serie EFA (montaje con patas de una sola etapa) EF.ER Series (combination of two models) EF.S Series (shaft input and output without motor)

EFA Series (single stage foot mounted)
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Serie ES (eje de salida sélido y montaje con patas)
ES Series (solid output shaft and foot mounted)
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Serie ESAF (eje hueco y montdje en brida)

ESAF Series (hollow shaft and flange mounted)

Serie ESA (eje de salida hueco y montaje con patas)
ESA Series (hollow output shaft and foot mounted)

Serie ESAT (con brazo de torsién montado)
ESAT Series (with torque arm mounted)

Serie ES.ER (combinacion de dos modelos)
ES.ER Series (combination of two models)

Serie ESF (eje de salida sélido y montaje en brida)
ESF Series (solid output shaft and flange mounted)
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Serie ESAZ (montaje de brida pequeiia Bl4)
ESAZ Series (B14 small flange mount)

Serie ES.S (entraday salida por eje sin motor)
ES.S Series (shaft input and output withrout motor)
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Motorreductor industrial de alta potencia serie EHy EB EH & EB Series high power industrial gearmotor

Serie EH.SH (eje de salida sélido con engranaje helicoidal y montaje de eje paralelo) Serie EH.HH (eje de salida hueco de engrandje helicoidal y montaje de eje paralelo)
EH.SH Series (helical gear solid output shaft and parallel shaft mount) EH.HH Series (helical gear hollow output shaft and parallel shaft mount)

= Y ¥ | L " ] f y 1A
’ | |
B |uEsi ) {9 LS T

EH.SH EH.HH EH.D EH.KH " EH.HM.EH.DM.EH.HM

Serie EB.SH (eje de salida sélido de engranaje conico helicoidal y montaje en dngulo recto) Serie EB.HH (eje de salida hueco de engrandje cénico helicoidal y montaje en édngulo recto)
EB.SH Series (helical bevel gear solid output shaft and right angle mount) EB.HH Series (helical bevel gear hollow output shaft and right angle mount)

EB.SH EB.HH EB.DH EB.KH ' EBHM.EB.DM.EBHM
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Serie EQ.N (reductor planetario coaxial D iide
con eje de salida macizo) — ] '
EQ.N Series (coaxial planetary gearbox Eﬁ _ _{ H- T B\ | = }
with solid output shaft) -l :
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Serie EQ.ND (reductor planetario coaxial [ g z
con eje de salida hueco) = &
EQ.ND Series (coaxial planetary gearbox I ' ‘

with hollow output shaft) 'QHE]]}?—-" 3 @_D e
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Serie EQ.K (reductor planetario de dngulo q[ = { 3 }—
recto con eje de salida macizo) Lies [B ] 852
EQ.K Series (right angle planeta A= {i}
ght angle planetary gl <&

gearbox with solid output shaft)
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Serie EQ.KD (reductor planetario de E{{ EI'i o
angulo recto con eje de salida hueco) QL.

EQ.KD Series (right angle planetary %]:{ED;} s

gearbox with hollow output shaft)
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Modelo- Model: TA35 / TA40 / TA45 / TASO / TA60 / TA70 / TA80 / TA100 / TA125
Ratio - Ratio:5/7/10/12.5/15/20/25 /31

Diametro del eje hueco de salida
Output hollow shaft diameter (mm): 35/40/45/50/55/60/70/80/85/100/125/135
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